Barodinamik ve Madencilik

Yazan : Tacettin ATAMAM

Kayalarin mukavemetlerinin tayini

A — Santrifiij maikine

i - Santrifiij makinede

"Flexlon,,

tecriibesi.

Siddetim  degistirebilecegimiz bir
kuvvet sahasi diisiinelim ve bu saha
dahilinde, mukavemetini ol¢mek istedi-
gimiz materyelden bir model-kiris'i,
muayyen bir aciklik ve kalinhigi haiz
olmak tuzere, ithal edelim. Bu Kkirigin

sabit uzunluktaki kisminin kitlesi "m,,
ise:
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Burada f vahit uzunluga tesir
eden kuvvet, 7 ise, bu kuvvet sahasi-
nin o andaki akselerasyonudur.

Simdi bu f kuvvetini, bir santrifiij
kuvvet olarak dustinelim ve bunu da
iki tarafi tevzin edilmis bu ucu kivrik

profilin, ortasindan gecen sakuli bir
mihver etrafinda dondiriilmesiyle elde
edelim.

Model - kirig'in ~ vaziyeti,  doniis
mihverine muvazi, yani sakuli olsun.
O halde:
f==me? r olur.
Burada :
f = model - kiris'in vahit uzunlugu
«zerine tesir eden kuvvet
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m = model -kirig'in vahit uzunlu-

gunun Kkitlesi
= =donustn agisal hizi

r = model-kirig'in doniis mihve-
rine olan mesafesidir;
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Model-kiris eritilmis kursun ile,
makinenin doénen kolunun bir tarafina
"encastre,, olarak, sekilde goriuldigi
lizere tesbit edilmis ir. iki ucu "encastre*
bir kiris'te gerilme tazyiki
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. Diger taraftan, f ~me?r=m(@2sN)}®* r
omd4 BN r
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> ? olur.

oldugundan: S =

Model -kirig'in ~ hususi  kitlesi mi ile
gosterilirse ve kalinligr D ise :

m = D. m;, ve

g dmm Nr B

2D olur,

Verilmis bir model-kiris i¢cin m1. D
ve 1 sabittir, ve eldeki bir santrifiijde
" sabit olduOrunian :

Diger taraftan, bir elektrik motoru
ile dondiiriilen cihazin dontis izi, mo-
torun harcadig1 amperaja tabidir. Am-
permetre  taksimati  bize N yi verir.
Oradan da S bulunur.

Stroboskopik bir aydinlatma siste-
mi ile model-kirig, daimi bir musahede
altinda tutulabilmekte ve fotografi alina-
bilmektedir.

Santrifiij makinenin bir KroKisini
asagida goriiyoruz. Motor, bir demeraj
mukavemetiile yavas yavas hizlandirilir.
Her hiz arttirilmasindan sonra, modele
bir deformasyon vakti birakilir ve on-

S .- K N? olur, dan sonra daha yiiksek bir hiza gecilir.
o . . o II — Santrifiij makine ile "Com-
N , dontisiin saniyedeki adedidir. pression,, tecriibesi
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Model, devvar kol ile miiteharrik
ve serbestce kayan bir m kitlesi arasi-

na konmustur. Bu, miiteharrik m Kkitlesi
tistiinde kaydigi kola kenetlidir. Bu kit-
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lenin model iizerine tesir ettirecegi sant-
rifiij kuvvet f ise:

f= me’r=4a N2m r olur
N = saniyede devir adedi.

Verilen bir makine i¢in: m, r sa-
bit olduguna gore? .

F=- AN*olur (A:: 47 m1)

Modelin bu kuvvete arzettifi satha
*S, dersek:

5. compression tazyiki : :_ -
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III — Santrifiij makine ile "Cisallle-
ment" tecriibesi :

Ayni1 prensiplere dayanarak:

2 2
SF P i.‘.__ — E_w. ms_.!._.N— olur.

Bu surel'e goriiyoruz ki, bu makine
ile, her hangi bir materyelin muhtelif
kirilma mukavemetlerini tdyin edebile-
cegiz.

Donen kolun bir tarafina model
konurken diger tarafi da mukabil agir-
liklar a tevzi; edilmektedir,

Asagidaki kroki bize bir santrifiij
makine ile ona eklenmig bir foto elasti-
site cihazini gostermektedir.
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